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Mahsulleri dikkatle toplamaktan otomobil montajia ve ilag dagitimina kadar robotik
coziimleri, cesitli sektorlerde iiretkenligi gelistiriyor, giivenligi artirtyor ve daha fazla esneklik
sagliyor. Yenilik¢i kuruluslar, somut sonuglar sunmalarina yardimei olan gelecege doniik
robotik uygulamalar1 buluyor. robotlarin giiglii ve insan odakli sonuglar sunmasini saglamaya
yardime1 olmak igin iireticiler, sistem entegratorleri ve son miisteriler ile yakin bir sekilde
calisir.

Yaygin Robot Tiirleri

Robot tireticileri 6zellikler, fiyatlar ve form faktorleri genelinde yenilikler sunmaya devam
ettikge robotik ¢coziimleri de giderek artan sayida sektdrde ve uygulamada devreye aliniyor.
Isleme giicii ve yapay zeka dzelliklerindeki gelismeler sayesinde artik robotlari kullanarak

kritik gorevleri cok cesitli sekillerle gerceklestirebiliriz.

Robotik uygulamalar1 yonlendirme saglama, raf stoklama, tehlikeli ortamlarda metal kaynagi
yapma vb. olarak cesitlilik gosterse de giiniimiizde robotlar genellikle alt1 kategoriye
ayrilabilir.

Otonom Mobil Robotlar (AMR'ler)

AMR'ler diinyanin her yerine hareket edebilir ve hareket halinde neredeyse gergek zamanh
kararlar alir. Sensorler ve kameralar gibi teknolojiler, robotlarin ¢evreleri hakkinda bilgi
almalarina yardimci olur. Yerlesik islem ekipmanlar1 robotlarin bu bilgileri analiz etmesine ve
bilgiye dayali kararlar almasina yardimei olur. Bunlara 6rnek olarak yaklasan calisanlardan
kacinma manevralar1 yapmak, tam olarak dogru koliyi kaldirmak veya dezenfekte edilecek
uygun yiizeyi belirlemek verilebilir. Robotlar, islerini yapmak i¢in sinirli insan girdileri
gerektiren mobil ¢oziimlerdir.

Otomatik Yonlendirmeli Araclar (AGVs)

AMR'ler farkli ortamlarda serbestge dolasabilirken AGV'ler raylarda veya dnceden
tanimlanmis yollarda hareket edebilir ve sik operatdr gozetimi gerektirir. Bunlar depo ve
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fabrika gibi kontrollii ortamlarda genellikle 6geleri tasimak ve malzeme teslimati yapmak i¢in
kullanilir.

Eklemli Robotlar

Eklemli robotlar (robotik kollar olarak da bilinir) bir insan kolunun iglevlerini taklit etmesi
amaciyla tasarlanmistir. Genellikle iki ile 10 arasinda degisen doner ekleme sahiptir. Her ilave
eklem veya eksen daha genis dereceli harekete olanak saglayarak bu robotlar1 ark kaynagi
yapma, malzeme tasima, makine bakimi ve ambalajlama i¢in ideal kilar.

Insansilar

Bir¢ok mobil insansi robot, teknik olarak AMR'nin gorev alaninda olsa da bu terim insan
odakli islevler gerceklestiren ve genellikle insan benzeri bigimlere sahip olan robotlari
tanimlamak i¢in kullanilir. Y6nlendirme veya konsiyerj hizmetleri sunmak gibi gorevleri
gerceklestirirken algilamak, planlamak ve hareket etmek icin AMR'lerle ayni teknoloji
bilesenlerinin ¢ogunu kullanirlar.

Cobot'lar

Cobot'lar insanlarin yaninda veya dogrudan insanlarla birlikte ¢aligmak i¢in tasarlanmistir.
Diger ¢ogu robot tiirii gorevlerini bagimsiz olarak veya tamamen izole edilmis ¢alisma
alanlarinda gergeklestirse de cobot'lar, calisanlarin daha fazla is ger¢eklestirmesine yardimci
olmak ¢aligma alanini paylasabilir. Genellikle giinliik is akislarindaki manuel, tehlikeli veya
yorucu gorevleri ortadan kaldirmak i¢in kullanilirlar. Baz1 durumlarda cobot'lar insan
hareketlerine gore veya insan hareketlerinden 6grenerek ¢aligabilir.

Hibritler

Cesitli robot tiirleri, genellikle daha karmasik gorevleri gergeklestirebilecek hibrit ¢oziimler
olusturmak igin birlestirilir. Ornegin bir AMR, bir depodaki paketleri tasimak amaciyla bir
robot olusturmak tizere bir robotik kolla birlestirilebilir. Tekil ¢oziimlere daha fazla islevsellik
katildikca bilgi islem 6zellikleri de birlestirilmis olur.

Sabit ve Sabit Olmayan Konumlu Robotlar

Robotlar ayrica ortamlarinda hareket eden ve etmeyen robotlar olmak iizere genel olarak iki
grupta kategorize edilebilir.



**Model 1 seviye 1
Cift sar1 motor

Iki renk ayrimi

Ceza topu birakma yok
Tuzak yok




**Model 1 seviye 2

4 motor

2 renk ayirma

Ceza topu birakma yok
Tuzak yok



**Model 1 seviye 3

2 motor

3 renk ayirdetme

Ceza topu birakma var
Tuzak yok



**Model 1 seviye 4

2 Motor 3 renk ayirma
Ceza topu birakir
Tuzak var



**Model 1 Seviye 5

4 motor 3 renk ayirma

Ceza topu birakma var

Tuzak var

Model 1 Robotlari i¢in kalibrasyon ve yazilim atma
Kalibrasyonu yaptigimiz yazilimi isterse

Yarisma esnasinda teknik destek

Model 2

~ Not: 10 adet stnirl1 iiretim

. 2 Motor Planet disli

3 renk ayirma

Ceza topu birakma

biiyiik teker

Kararl1 doniis ve serilik

Tuzak ile caretta yumurtalari i¢inde hapseder




Not: 8 adet sinirli iiretim
| 4 Motor
3 Renk Ayirma
Ceza topu Birakma
Tuzak ile caretta yumurtalar1 i¢inde hapseder

Model 4

Not: 5 adet sinirli iiretim

Planet disli Motor (2 Motorlu)

3 renk ayirma

Ceza topu birakma

Tuzak ile caretta yumurtalar1 i¢cinde hapseder

Not:1 adet sinirl iiretim olacaktir

4 Motor

Metal Sase

3 renk ayirma

Ceza topu birakma

Tuzak ile caretta yumurtalar1 i¢cinde hapseder

2022 Meb robot sampiyonu olan yenilgisiz robottur. 2023
versiyonu olup gelistirilmistir.)

Not Robot Gorselleri kopyalanma ve taktik teknik agidan dezavantajli duruma diismemesi igin
tam olarak paylasilmamaktadir. Robotlarin hepsi el emegi olup en ufak ayrintisina kadar
incelenmistir.
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